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Clasificacion de sensores
Propioceptivos: Miden valores internos del sistema (robot).

Ejemplos: velocidad del motor, carga de la rueda, dngulo de
articulacién, voltaje de bateria, etc.
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Clasificacién de sensores

Propioceptivos: Miden valores internos del sistema (robot).
Ejemplos: velocidad del motor, carga de la rueda, angulo de
articulacién, voltaje de bateria, etc.

Exteroceptivos: Adquieren informacién del entorno del robot.
Ejemplos: medicién de distancia, intensidad de luz, nivel de sonido,
etc. Es neceario que estas mediciones sean interpretadas por el robot.
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Clasificacién de sensores

Pasivos: Miden la energia emitida por el entorno.
Ejemplos: micr6fono, camaras (CCD, CMOS), etc.

Activos: Emiten energfa y miden la interaccién de la misma con el entorno.
Ejemplos: escaner de barrido ldser, ultrasonido, etc.
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Sensores propioceptivos — Codificadores 6pticos
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Sensores propioceptivos — Codificadores 6pticos
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Sensores propioceptivos — Codificadores 6pticos
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Sensores propioceptivos — Inerciales

SD0F®
L@
o M

E;r---- -ng

MicroStrain 3DM-GX1 (AHRS) XSens MTi (AHRS) 6DOF IMU
(ADXL345 y ITG3205)

Gonzalo Perez Paina SASE 2018 6 / 12



Sensores propioceptivos — Inerciales

SD0F®
Gigitel

MicroStrain 3DM-GX1 (AHRS) XSens MTi (AHRS) 6DOF IMU
(ADXL345 y ITG3205)

Gonzalo Perez Paina SASE 2018 6 / 12



Sensores exteroceptivos — Ultarsonido

Transductor y médulo de medicién MaxSonar EZ4 HC-SR04
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Sensores exteroceptivos — Laser

Sick (LMS200, TIM551, LMS14x)
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Sensores exteroceptivos — Laser

Sick (LMS200, TIM551, LMS14x) Hokuyo (URG-04LX, UTM-30LX,
UST-20LX)
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Sensores exteroceptivos — Laser
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Sensores exteroceptivos — Laser
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Sensores exteroceptivos — Laser
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Sensores exteroceptivos — Laser

This is the Open Simple Lidar
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Sensores exteroceptivos — Camaras
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Sensores exteroceptivos — Camaras
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Sensores exteroceptivos
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LSD-SLAM: Large-Scale Direct Monocular SLAM

Jakob Engel, Thomas Schops, Daniel Cremers
ECCV 2014, Zurich
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Sensores exteroceptivos — Camaras
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LSD-SLAM: Large-Scale Direct Monocular SLAM
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