
1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

24

26

28

30

32

34

36

38

40

1

3

5

7

9

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33

35

37

39

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

22

24

26

28

30

32

34

36

38

40

Tira de 40 pines hembra de
 0.1"(2,54 mm) de espaciado

Tira de 40 pines hembra de
 0.1"(2,54 mm) de espaciado
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ANALOG_SEL

ANALOG_SEL

ANALOG_SEL

ANALOG_SEL

FUNC0 FUNC1 FUNC2 FUNC3 FUNC4

SCU
 PIN

GPIO
PIN

SCU
 PORT

GPIO
 PORT

FUNC5 FUNC6 FUNC7

EDU

SD CMDSGPIO14

Numero de Pin del Microcontrolador.

Nombre de Pin del Microcontrolador.

E/S Digital GPIO.

E/S Digital SGPIO.

SD.

Serie (USART, I2C, SPI o USB).

Memoria externa.

PWM para Control de Motor.

Temporizador/Contador.

Analógico ADC/DAC.

Función Reservada (no 
 disponible).Entrada de interrupción externa

Ethernet.

LCD.

Trace Data.

Reset.

Wakeup.

WAKEUP0WAKEUP0 130

128RESET RESET

ISP 134 GPIO3[14] TRACEDATA[2]CTOUT 11 RR RRLCD LPP7 6

32RXD1 P0 0 GPIO0[0] I2S0 TX WS I2S1 TX WSSSP1 MISO ENET RXD1 R RSGPIO0

34TX EN P0 1 GPIO0[1] SSP1 MOSI ENET TX ENENET COL R RSGPIO1

MDC 140 GPIO3[15] TRACEDATA[3]CTOUT 8 R R ENET MDC ADC1 6LCD PWR SGPIO7P7 7

62RXD0 GPIO0[2] U2 TXD T0 MAT1ENET RXD0 R R

R

SGPIO2P1 15

64CRS DV GPIO0[3] U2 RXD T0 MAT0ENET CRS RSGPIO3P1 16

66MDIO GPIO0[12] U2 UCLK T0 CAP3ENET MDIO CAN1 TDR RSGPIO11P1 17

67TXD0 GPIO0[13] U2 DIR T0 MAT3ENET TXD0 CAN1 RDRP1 18

68REF CLK SSP1 SCKENET TX CLK R R R I2S0 RX MCLK I2S1 TX SCKCLKOUTP1 19

SSP1 SSEL70TXD1 GPIO0[15] T0 CAP2ENET TXD1R R SGPIO13P1 20

92 I2C0 SCLI2C0 SCL

93 I2C0 SDAI2C0 SDA

78RS485 DIR EMC CKEOUT1 T2 CAP1I2S0 RX SDAGPIO3[1] U0 DIR RP6 2

69RS485 TXD USB1 PPWR GPIO5[18]RR ENET TXD3MCOA1 SGPIO3P9 5

72RS485 RXD USB1 PWR FAULTGPIO4[11] R R ENET COL SGPIO8MCOB1P9 6

44SPI MISO P1 3 GPIO0[10] SD RSTSSP1 MISOUSB0 IND1CTOUT 8 EMC OE RSGPIO10

47SPI MOSI P1 4 GPIO0[11] EMC BLS0 SSP1 MOSIUSB0 IND0CTOUT 9 SGPIO11

120SPI SCK SSP1 SCK GP CLKIN R RR I2S0 RX SCKI2S0 TX MCLKTRACECLKPF 4

87RS232 TXD I2C1 SDA GPIO5[3]U3 TXD T3 MAT0CTIN 1 RSGPIO12P2 3

88RS232 RXD U3 RXDI2C1 SCL GPIO5[4] T3 MAT1CTIN 0 RSGPIO13P2 4

114CAN RD I2S0 TX WS I2S0 RX WS USB1 IND1CAN0 RD LCD VD15GPIO5[8] RRP3 1

116CAN TD I2S0 TX SDA I2S0 RX SDA USB1 IND0CAN0 TD LCD VD14GPIO5[9] RRP3 2

20 USB0 DM

24 USB0 RREF

18 USB0 DP

22 USB0 ID

21 USB0 VBUS

79USB PPWR T2 CAP2USB0 PPWRGPIO3[2] RR REMC CS1SGPIO4P6 3

83USB PWR FAULT T2 CAP3USB0 PWR FAULTGPIO0[5] RR REMC BLS1 SGPIO5P6 6

89 USB1 DPNC

90 USB1 DMNC

VDDA VDDA137

6DAC ADC0 0/ADC1 0/DAC

2ADC CH1 ADC0 1/ADC1 1

143ADC CH2 ADC0 2/ADC1 2

139ADC CH3 ADC0 3/ADC1 3

P1 5 GPIO1[8] SD POWSSP1 SSELCTOUT 10 EMC CS0R USB0 PWR FAULT

USB0 PWR FAULT

SGPIO15

132T COL1 GPIO3[12] TRACEDATA[0]CTOUT 13 RR R ADC0 4LCD VD16 LCD VD4P7 4

133T COL2 GPIO3[13] TRACEDATA[1]CTOUT 12 RR R ADC0 3LCD VD8 LCD VD23P7 5

1T FIL0 U3 UCLKMCOA0 NMI LCD VD13GPIO2[0] R R RP4 0

3T FIL1 ADC0 1U3 TXD ENET COLCTOUT 1 LCD VD19LCD VD0GPIO2[1] R RP4 1

8T FIL2 U3 RXDCTOUT 0 LCD VD12LCD VD3GPIO2[2] R R SGPIO8P4 2

7T FIL3 ADC0 0U3 BAUDCTOUT 3 LCD VD21LCD VD2GPIO2[3] R R SGPIO9P4 3

74GPIO0 P6 1 GPIO3[0] EMC DYCS1 U0 UCLK T2 CAP0I2S0 RX WS R R R

80GPIO1 U0 TXD EMC CASGPIO3[3] R R R RCTIN 6P6 4

82GPIO2 U0 RXD EMC RASGPIO3[4] R R R RCTOUT 6P6 5

85GPIO3 USB0 IND1 T2 MAT0EMC A15 GPIO5[15]R R RSGPIO6P6 7

86GPIO4 USB0 IND0 T2 MAT1EMC A14 GPIO5[16]R R RSGPIO7P6 8

97GPIO5 EMC DYCS0GPIO3[5] T2 MAT2R RR R RP6 9

100GPIO6 EMC DQMOUT1GPIO3[6] R R RR RMCABORTP6 10

101GPIO7 EMC CKEOUT0GPIO3[7] T2 MAT3RR R RRP6 11

103GPIO8 EMC DQMOUT0GPIO2[8] CTOUT 7 R R R RRP6 12

P2 0 GPIO5[0]U0 TXD T3 CAP0USB0 PPWR ENET MDCEMC A13

EMC A12

RSGPIO4

P2 1 GPIO5[1]U0 RXD T3 CAP1 RRSGPIO5

P2 2 GPIO5[2]U0 UCLK T3 CAP2USB0 IND1 CTIN 6EMC A11SGPIO6
GPIO0[14] U2 TXDCTOUT 2 EMC A1 R R R RP2 10

105LED2 GPIO1[11] U2 RXDCTOUT 5 EMC A2 R R R RP2 11

106LED3 GPIO1[12] U2 UCLKCTOUT 4 EMC A3R R R RP2 12

9LCD1 DACU3 DIRCTOUT 2 LCD VD20LCD VD1GPIO2[4] R R SGPIO10P4 4

10LCD2 CTOUT 5 LCD FPGPIO2[5] R RR R SGPIO11P4 5

11LCD3 CTOUT 4 LCD ENAB/LCDMGPIO2[6] RR RR SGPIO12P4 6

CTIN 5R CAN1 TDLCD VD22R GPIO5[12] SGPIO13P4 8

CTIN 6 CAN1 RD

LCD VD9

LCD VD11 LCD VD15RR GPIO5[13] SGPIO14P4 9

35LCD4 CTIN 2 LCD VD10 LCD VD14RR GPIO5[14] R SGPIO15P4 10

P1 0 GPIO0[4] SSP0 SSELCTIN 3 EMC A5 R R SGPIO7

P1 1 GPIO0[8] SSP0 MISOCTOUT 7 EMC A6 R R

R

R

R

SGPIO8

P1 2 GPIO0[9] SSP0 MOSICTOUT 6 EMC A7 R RSGPIO9

P1 6 GPIO1[9] CTIN 5 EMC WER R R

USB0 DP

USB0 DM

USB0 VBUS

USB0 RREF

USB0 ID

96JP5 GPIO0[7] U3 UCLKCTOUT 1 EMC A9 R R RP2 7 T3 MAT3

Para entrar a modo ISP o bootear de una fuente externa, este 
pin debe estar puesto a tierra al resetear el microcontrolador.

a Interrupción No Enmascarable
(NMI).

R

ENET RX DV

I2S1 TX SDA

R

SGPIO12

R R

U0 TXD

U0 RXD

SD VOLT1

USB0 PPWR

USB0 PWR FAULT

48T COL0

75LEDR

81LEDG

84LEDB

104LED1

15LCD RS

33LCD EN

38TEC 1

42TEC 2

43TEC 3

49TEC 4PULS 3

PULS 2

PULS 1

PULS 0

R

R

R

3.3V
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FUNC7

FUNC7

ANALOG_SEL

JP1

JP2

JP3

JP4

Jumpers de RS485
  Abierto permite recibir un eco local de lo transmitido. Cortocircuitar para no recibir eco.JP1

  Cortocircuitar en caso que sea el último nodo de la red.JP2, JP3 y JP4

EDUCIAANXP Pines utilizados del NXP LPC4337 JBD144


