


Especificaciones Técnicas

Componentes

Cuerpo aluminio 2024 anodizado
6 mm de espesor

mecanizado en CNC
Motorreductores Ignis MR103-400
Encoders Autonics E40H-8-100-2-1-24
Bateŕıas Probattery BSLA-12260-CPB

Dimensiones

Peso (plataforma base y bateŕıas) 35 Kg
Carga útil 48 Kg
Diámetro de ruedas 147 mm
Trocha 477 mm
Radio de giro 0 mm
Radio área de giro 407 mm
Ancho 520 mm
Largo 570 mm
Alto 200 mm
Despeje del suelo 40 mm

Tracción

Tensión nominal 24 V
Potencia nominal 288 W
Velocidad lineal máxima 2, 405 m/s
Velocidad lineal mı́nima medible 7, 22× 10−6 m/s
Velocidad angular mı́nima medible 1, 82× 10−3 o/s

Odometŕıa

Resolución desplazamiento lineal 72, 2× 10−3 mm
Resolución desplazamiento angular 0,018 o

Resolución velocidad angular a vel. máxima 85, 8× 10−3 o/s
Resolución velocidad lineal a vel. máxima 340× 10−6 m/s
Resolución velocidad angular a vel. mı́nima 3, 09× 10−12 o/s
Resolución velocidad lineal vel. mı́nima 12, 3× 10−15 m/s

Medición de velocidad por peŕıodo

Resolución angular a velocidad máxima 31, 9× 10−6 o/s
Resolución lineal a velocidad máxima 681, 3× 10−6 m/s
Velocidad angular mı́nima medible 11, 3× 10−3 o/s
Velocidad lineal mı́nima medible 14, 4× 10−6 m/s

Sistema energético

Tensión nominal 24V

Capacidad nominal Icte = 3A, 24Ah

Peso 8,9Kg

Vida útil

100 sesiones anuales
72W promedio

Profundidad de descarga 50 %
Carga durante la noche

4 años de duración
Control de tracción

Procesador LPC2114, núcleo ARM7TDMI
32bits, 60MHz

Lectura de encoders por interrupción de baja latencia
Peŕıodo de lazo de control ajustable desde 5 ms
Interfaz comandos vel. lineal y angular,

lectura de distancia incremental
recorrida por cada rueda



Figura 1: Control de tracción vω cross-coupling

Figura 2: Diagrama en bloques


